
Irányításelmélet és technika I. – 2. zh eredményei – 2019/20 II. félév 

I. feladat stabiltás meghatározás pólusok alapján 
II. feladat folytonos szabályozó köt erősítés és stabilitás 
III. DPID algoritmus 
IV. diszkrét szabályozó kör, Jury teszt 

 

 

Neptun kód 
I. 
20 

II 
30 

III 
20 

IV 
30 

2. zh 
100 

A3TGZN 9 0 20 2 31 
A4M67P 15 8 5 5 33 
A75UDF 18 28 10 0 56 
AE7N2V 20 30 18 30 98 
AGCQ0Z 20 15 7 5 47 
B51COD 13 30 20 28 91 
B806DY 18 0 0 0 18 
BQ6HPO 18 5 12 2 37 
CNBYHE 10 15 10 0 35 
DU46TT 20 1 8 7 36 
E4S7NP 20 30 18 8 76 
EC16WV 13 10 10 7 40 
EIJPGC 20 27 10 7 64 
F6CMYA 13 2 20 28 63 
GESYMZ 18 12 15 0 45 
GGM223 15 30 10 25 80 
GKWGTA 8 0 7 5 20 
GL54IC     0 
HYU7XM 18 12 17 0 47 
KODWVS 10 17 10 5 42 
ODLBDH 20 10 20 5 55 
OP6OUZ 18 0 10 15 43 
PFQINK 15 27 20 7 69 
PQ916M 20 28 20 27 95 
R0FPUM     0 
R494K0 18 30 17 10 75 
SI2QTH 18 30 20 10 78 
SO1GI2 19 27 20 10 76 
SRNGL2 10 27 18 28 83 
SXBY69 20 25 20 5 70 
T4PA8R 10 22 5 7 44 
TAJU9A 18 30 20 30 98 
TEZO1B 15 27 0 10 52 
UJO042 12 25 12 5 54 

UKH1A7 20 10 20 10 60 
UQ53LQ     0 
V7CB30 5 2 0 8 15 
VIY3ZO 18 27 10 15 70 
WOOGG4 18 27 19 5 69 
XC616A 20 2 5 20 47 
XNDCWH 20 5 10 5 40 
XYU5DM 20 15 17 0 52 
Y4I7GS 20 15 18 0 53 
YF3V8C 17 30 19 5 71 
Z8XXQZ 17 0 20 0 37 

 


