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A z-transzformációra vonatkozó főbb összefüggések 
 

Összefüggés 
Időfüggvény /  

Laplace transzformált 
z-transzformált 
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Eltolási tétel 𝑓(𝑘𝑇 − 𝑛𝑇 ) 𝑧 𝐹(𝑧) 

 𝑓(𝑘𝑇 + 𝑚𝑇 ) 𝑧 𝐹(𝑧) − 𝑓(𝑖𝑇 ) ⋅ 𝑧  
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